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La pr£sente invention concerne un f auteuil roulant pliable pour 
personne handicap^e et tout particuliferement un f auteuil destin£ k 
permettre k cette personne de se d£placer .ind^pendamment. 

II est bien conriii que I'uri des principaux obstacles k cette in- 
5 d^pendance est la difficult^ de franchir le bord d'un trottoir, m8me 
lorsqu'il est pr6vu un bateau de hauteur relativement faible. En ef- 
fet, les exigences de poids.et d'encombremeut r^duits ne permettent 
pas de doter les fauteuils roulants de moteur suffisamment puissant 
pour assurer un tel- franchissemerit* 

10. Un autre obstacle important est constituS par la hauteur des bou- 

tons d'asceheeur ou autres dispositife analogues qui sont diff icilement 
atteignables par la personne assise sur son fauteuils Cette difficul- 
ty d'atteindre des objets situ£s _a des hauteurs diverses se rencontre 
surtout pour I'usagfer lorsqu'il se d^place dans son appartement et 

15 veut atteindre des objets poses sur une £tagbre r se placer devant une 
table dont la hauteur n'est pas adaptee k celle du fauteui3/>u ramasser 
un ob jet tomb6 par. terre. 

II est bien connu eh autre que la maniabilit£ du f auteuil ainsi 
que son ^r-combrsisert sorlt des factors import ants de confort pour l ! u- 

20 sager. 

La pr£sente invention a pour but de rSaliser un f auteuil roulant 
qui r^ponde k ces exigences et permette k l l usager une ind^pendance 
quasi totale. 

Cette invention a -en effet pour objet un f auteuil roulant qui 
25 comport e un chassis port6 dans sa part'ie oentrale par deux roues mo- 
trices et muni de part et d 1 autre de ces roues d'au-moins une roue 
arrifere et d f au moins une roue avant, un sifege mont£ sur le chassis 
par l 1 intermediaire de bras . parallfeles formant des par all6lo gramme a 
articul£s et des moyens de commande .'du pivot ement des bras entral- 
30 nant un d^plac ement du sifege, parallfclement k lui-m6me f entre une po- 
sition haute oil le centre de .gravity de- 1* ensemble est l^gferement en 
arri&re de la verticals del r axe des roues mptrices, et une position 
basse oil le centre de gravity de l 1 ensemble se trouve k la verticale 
d f un point situ£ en avant de 1 J axe des roues motrices, entre cet axe 
35 et la roue avant* 

Selon une autre caractdristique de ^invention, la roue avant 
est rabattable sous le cadre mais rappel^e en position' sortie par un 
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systfeme elastique. 

Les paralle*logramnies articuleB de support du siege permettent 
de r£gler la position en hauteur de celui-ci par rapport au sol et 
par suite de faire verier oette position en f onetion' de l'objet a at- 
5 teindre ou de la position prSfSree par l'usager. la variation de hau- 
teur du siege deplace le centre de gravite* mais 1' ensemble reste tou- 
jours en equilibre, et l'usager pent ainsi, tout en restant assists-" 
tre deplace d'une hauteur pouvant atteindre 50 cm environ 

Cette possibility de basculement du chassis joint au displacement 
10 du centre de gravite" facilite grandement le franchissement d'une mar- 
che et notamment du bord d'un trottoir. En-effet, la roue avant peut 
monter seule sur le trottoir puis un deplacement du centre de gravite 
permet de liberer la roue arriere et meme de require 1' effort sur 1'- 
axe des roues motrices qui peuvent ainsi franchir 1» obstacle consti- 
15 tu<§ par le trottoir sans necessiter une puissance trop import ante. 

I'entralnement des parallelogrammes de meme que la propulBion de 
1» ensemble du fauteuil sont assure* par un systfeme moteur monte sous 
le chassis. I' ensemble du fauteuil peut ainsi etre repli<5 vers le 
bas en amenant le siege dans sa position basse extreme de facon a re- 
20 duire au minimum I'encombrement de 1* ensemble. 

la description ci-dessous d'un mode de realisation donne a titre 
d'exemple non limitatif et represents aux dessins annexes f era res- 
sortir les avantages et earactSristiques de 1« invention. 
Sur ces dessins : 

25 - la Fig. 1 est une vue de c6t£ avec arrachement partiel d'un 

fauteuil roulant selon 1* invention; 

- la Pig. 2 est une vue de dessus avec arrachement partiel de ce 

meme fauteuil; . 

- la Pig. 3 est une vue de cote" du fauteuil de la Pig. 1 en po- 

30 sition replied. 

Comme le montrent les desBins, le fauteuil de 1» invention com- 
ports un chassis 1 realise de preference au moyen d' elements tubulai- 
res creux. Ce chassis comprend un cadre de forme generale rectangu- 
laire 2 qui est porte par deux roues motrices exterieures 4 dont les 

35 axes sont monies sous le cadre 2 par 1' intermSdiaire de paliers et 
d'organes de suspension elassiques. A son extremite 1 avant le cadre 2 
est prolonge par deux bras 6 qui convergent l'un vers l'autre et.sup- 
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'portent ensemble une fourche-8 articuiee sur leurs extr&nit£s et por- 
tant une roue 10. A l 1 extremity opposed k la roue 10 la barre 12 du 
cadre 2 support e deux roues 14 par l 1 intermediate de fourches 16 li- 
tres en rotation autour d'un axe vertical 18 et susceptibles ainsi de 

5 prendre toute orientation desiree. 

La hauteur de la f our che IS de m6me que le rayon de la roue 14 
sont cboisis de man 1 fere telle que le- point de fixation de la fourche 
16 sur le cadre 2 est k une distance du sol sup^rieure au rayon . de 
chacunedes roues mo trice a 4. Par suite le cadre 2 a une position in- 

10 clin£e par rapport au sol ainsi que ceia apparait clairement sur les 
Pig. 1 et 3# De preference le diamfetre de la roue 10 ainsi que la lon- 
gueur de la fourche 8 sont clioisis de man! fere k;$tre insuffisants pour 
assurer le contact entre la roue 10 et le sol dans la. position norma- 
le du f auteuil representee sur la Pig. 1. 3eule une oscillation du ca- 

15 dre 2 autour des axes sLes roues, motrices 4 peut amener la roue 10 en 
contact avec le sol mais dans ce cas les roues, 14 quittent ce dernier. 

Le ch&ssis 1 supporte un siege 20 forme par un cadre tubulaire 
sur lequel est fixe un coussin ou tout autre organs analogue , par l 1 - 
intermediaire de bras parall&Les 22 et 24 articuies d'une part sur le 

20 sifege 20 et d 1 autre part sur le cadre 2. Dans le mode de realisation 
represents, le fauteuil comporte deux bras de. chaque c6te du si&ge 20, 
les bras 22 sont siinplejnent articuies Sur le si&ge 20 et sur le cadre 
2 h, proximite des roues arrifere 14. les autres bras . 24 sont non seule- 
ment articuies d f une part sous le sifege 20 et d* autre part sur le cadre 

25 22 mais sont relies entre eux par une barre transversals 25 sur la- 
quelle est articuie un dispositif de commande de la position des pa^- 
ralieiogrammes deformables formes par les bras parallfeles 22 et 24, 
le siege 20 et le cadre -2. Dans le mode de realisation prefer repre- 
sente ce dispositif de commande est constitue par un .verin k vis cont- 

30 portant une tige creuse taraudee 26 dans, laquelle est vissee une vis 
28 dont l'extremite exterieure porte- une vis sans fin 30. en prise avec 
une vis 32 solidaire de. l'arbre de sortie d'un moto-reducteur 34 qui 
est de preference un moteur eiectrique. L 1 ensemble de la vie sans fin 
30 ainsi que du moto-reducteur 34 est porte par une barre transversa- 

35 le 36 du cadre 2 (Pig. 2). 

Le si&ge 20 porte h. l'une de see ext remit 6s un dossier articuie 
38 qui peut 6tre immobilise dans chacune des positions desire es grftee 
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a une vis de reglage commandee par un bcmton 40. Le dossier 38 est 
lui-meme muni a chaeune de ses extremites d'une poignee 42 qui est 
elle-meme articulee sur ce dossier et peut etre. immobilisee dans sa 
position d'utilisation on dans sa position escamotee grace a un bou- 
5 ton de commands 44. A l'extremite opposee du dossier 20 est monte un 
pqrte repose-pieds 46 qui a une de ses extremity 48 est articule 
sur le siege 20, tandis .qu'a son autre extremite. 50 il porte un repo- 
se-pieds 52 egalement articule sur lui. Comme le dossier et les poi-. 
gn^es 42 le repose-pieds 52 et le porte repose-pieds 46 peuvent etre 
10 immobilises dans toutes les positions desirees. 

•le fauteuil roulant peut etre deplace manuellement mais il est 
de preference muni d'un moteur monte sous le cadre 2 et relie aux 
• axes des roues motrices 4. Dans un mode de realisation prefere le fau- 
teuil comporte deux petite moteurs electrizes 54 et 56 disposes pa- 
15 rallelement sur le cadre 2 et relies chacun a l'axe de 1'une des 
roues motrices 4. Ces deux moteurs 54 et 56 ainsi que le moteur 34 
sont alimentea a partir d'une meme batterie 58 portee a 1'arriere du 
fauteuil par une plateforme 60 fixes a 1'arriere du cadre 2 et main- 
tenue par une barre transvsrsale 62 recourbee en XT comme la barre 
20 arrive 12 et comme elle fixde sous le cadre 2 de facon a maintenir 
la plateforme en position horizontal alors que le cadre 2 est incli- 

^' Bien entendu, les moteurs 54 , 56 comme le moteur 34 sont des mo- 
teurs de faible puissance pouvant facilement etre alimentes a partir 

25 d'une source de 12 volts. En outre, ces moteurs peuvent tourner in- 
" differemment dans un sens ou dans un autre euivant la polarite de la 
tension appliques a leurs bornes. les trois moteurs 54, 56 et 34 sont 
relies a un meme dispositif de commands 64 monte a l'extremite d un 
bras 66 articule sous le siege 20 en 68. Des boutons de commande 70 
30 et 72 portes par le dispositif 64 permettent de mettre en route res- ■ 
pectivement le moteur 34 en vue du emplacement du siege 20 vers le 
haut ou vers le bas selon les besoins et d'autre part lesmoteu* 54 
et 56 simultanement ou altemativement dans un sens ou dans V autre.. 
II est ainsi possible pour l'usager installs ,sur le siege 20 de 

35 regler k vclonte la hauteur de ce siege. 20 par rapport au sol par 

une simple action sur le bouton 70 qui met en route le moteur 34 dans 
un sens ou dans 1' autre et provoque ainsi. la rotation de la vis 28 
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et le dlplacement de. cette vis- dans la tige taraudge .26. Le si&ge 20 
peut alors se soulevfcr pour permettre k Vusager d'atteindre par exem- 
ple le bouton d'.un aecenseur ou un objet plac£ aur une 6tag&re rela*- 
- tivement haute. Ce si&ge peut £galement 6trd abaiss£ pour permettre a 
5 l f usager de ramasser un ob;}et tomb£ "sur le sol. 

La commande du bout on 72 permet,. elle, dfe proroquer le d^place- 
ment du fauteuil d'un point k.uii autre. Pour un d^placement normal en . 
ligne droite .les deux moteurs.54 et 56 sont excites simultanement k 
la mfime vitesse et entralnent obacun l f une. des roues motrices 4. la 

10 rotation du fauteuil de I'un ou "de l f autre c6t£ est facilement obtenue 
par l'arrSt ou le ralentissement de l f un des moteurs^le fauteuil pi- 
votant alors autour de la roue correspondante. II est clair qu f en fai- 
sant tourner les deux roues en sens inverse l'une de l' autre, le fau- 
teuil peut pivoter pratiquement sur lui-m$me autour de l'une se sea 

15 roues. L'usager peut ainsi tourner facilement dans un appartement mS- 
me s'il dispose d f un espace relativemeht ,r6duit. 

. Quels que soient ces deplacemehts , le fauteuil est d'une fagon 
gen^rale en appui sur les rouea motrices 4 et sur les roues arrifere 
14 .le centre de -gravity de I'eiisemble du fauteuil et de son passager 

20 se trouvant l£gereinent en arsifere de la verticale de l f axe des roues 
motrices ou sur cette. verticale. Dans ce cas, la roue avant 10 est k 
une certaine distance du sol. ■ 3?outef ois , si cette roue 10 rencontre 
un obstacle par exemple le bord d ! un trottoir elle est repoussge par 
cet obstacle et rabattue sous le cadre 2 ainsi qu f indiqu6 en traits 

25 interrompus sur le Pig. 1. L f ensemble du fauteuil repose alors sur 
les cinq., roues. Si dans cette position 1'usager fait d&narrer le mo- 
teur 34 et provoque le repli des bras 22 et 24 en direction du cadre 
2, le sifege 20 s'abaisse et le centre de gravity de 1' ensemble se d6- 
place progressivement vers I'avaht et se trouve alors k la verticale 

30 d f un point situ£ entre l'axe des roues, motrices 4 et le point d' arti- 
culation de la fourcbe 8. Dans une telle position les roues 14 ne 
supportent pratiquement plus le poids du fauteuil et les roues motri- 
ces .4 elles-m§mes sont relativement soulag^es. II est par suite pos- 
sible aux moteurs 54. et 56 bien que de f%ible puissance, de faire 

35 basculer leg&rement . le fauteuil autour de l»axe des roues motrices 
4 et de soulever ces roues de fa^on k les faire monter sur le trot- 
toir 74. Le fauteuil peut rouler sur le trottoir en etant appuy£ sur 
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la roue 10 et sur les roues 4 jusqu'au moment oU les roue3 arriere 
14 viennent elles-memes em contact du trottoir 74. Le siege 20 pent 
alors etre a nouveau soulevS pour ramener le centre de gravite de 
1' ensemble au voisinage de la verticale de l'axe des roues motrices et 
5 f aire reposer a nouveau le fauteuil a la fois sur- ces roues motrices 
et sur les roues arriere 14. Un ressort 76 monte autour de l'axe d'- 
articulation de la fourche 8 ecarte la roue 10 du cadre 2 et la re- 
pousse vers l'avant dans la position representee en traits pleins 
sur la Pig. 1 de facon a la remettre en etat d'entrer en contact avec 
10 le prochain obstacle rencontre. II est clair que cet obstacle pent 
etre un caillou ou tout autre element analogue et que le fauteuil 
franchit de tels obstacles sans difficult^ grace a la possibility de 
pivotement de la roue 10. 

•Bien entendu, la descente d'un trottoir est egalement rendue 
15 plus sure par la presence de la roue avant 10. 

arace a. sa structure articulee le fauteuil de 1' invention est 
aisSment repliable, le siege pouvant etre abaiss^ jusqu'en position 
horizontale pratiquement dans le prolongement des bras 22 au-dessus 
du chassis 1, c'est-a-dire a une distance de l'axe des roues motrices 
20 4 inferieure a leur rayon. Ainsi que le montre la Pig. 3, dans cette 
position le dossier 38 e B t lui rabattu vers l'ext£rieur ou eventuel- 
lement sur le siege 20, tandis que les poignees 42 peuvent egalement 
6tre repliees sous le dossier 38. A 1'extrSmite opposee du chassis 
. l les repose-pieds 52 et leurs supports 46 sont replies spus le 
25 siege 20 de part et d' autre des bras convergents 6. De preference, 
la batterie 58 est amovible et pent 6tre retiree de la plateforme 60 
pour Stre deposee sous le chassis 1 a cSte des roues 14. Comme les 
roues motrices 4 ne sont pas destinies a etre entrainees manuelle- 
ment elles peuvent avoir un diametre relativement faible nettement 
30 inferieur a la hauteur normale du siege 20 d'un fauteuil roulant. 
Bn consequence, l'encombrement total du fauteuil replie - de la manie- 
re representee sur la Pig. 3 dont. la hauteur correspond a celle des 
roues motrices est relativement faible et il pent facilement etre 
place a 1« inter ieur d'un coffre de voiture. 
35 On dispose done d'un fauteuil roulant facilement repliable, ais 4- 

' ment transportable en position replie^qui pent etre utilise par une 
personne handicapee et lui assurer une independence quasi totals a 
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la f ois dans son appartement grace k une possibility de rotation du 
f auteuil sur lui-mSme avec un rayon .de braquage relativement f aible 
ainsi qu'k la facility de d£placement vers le haut ou vers le bas du 
sifege qui permet k l'usager d'atteindre deB objets divers. Oe f auteuil 

5 permet en outre k la peraonne qui l'utilise de se d6placer k l'extS- 
rieur ou de prendre un ascenseur sans risque d f Stre g6n£e par la po- 
sition des bbutons ou* autres dispositifs k manoeuvrer et mfime de mon- 
ter ou de. descendre une marche et notamnient le bord d f un trottoir 
chaque. fois que cela est n£cessaire sans avoir besoin d'aide. 

10 Bien entendu, diverses modifications pourraient 6tre apport^es 

au mode de realisation, qui. vient d'Stre d^crit sans sortir du cadre 
de l 1 invention, par exemple les roues arrifere 14 pourraient §tre rem- 
plac^es par une roue unique dispos^e au centre du cadre 2 d'une ma- 
niere analogue k la roue avant,10. le moteur eiectrique pourrait 6tre 

15 remplace par un moteur k essence ou de propulsion analogue/ 

Bien entendu, un dispositif de d^brayage peut Stre interpose en- 
tre les axes de chacune des roues motrices et le moyeu de cette roue 
de fa$on k permettre k chacune des roues de tourner librement lorsque 
le moteur n'est pas entralne. Une felle disposition pr^sente un inte- 

20 r6t important en cas de panne des moteurs pour permettre I'entralne- 
ment manuel du f auteuil. En l 1 absence d'un tel ddbrayage, le f auteuil 
est rigoureusement immobilis^ d&s que le moteur est arrfite ce qui pre- 
sents une grande security en cas de panne. Par contre, si le f auteuil 
est muni d'un d6brayage il doit £galement comporter un frein mecani- 

25 que de type classiqjae pour assurer son immobilisation en position d£- 
brayee. 

Le f auteuil comporte dgalement. des accoudoirs fixes de la manife- 
re habituelle sur le si£ge 20 et susceptibles d'etre demontes lors du 
pliage du f auteuil. 

30 Selon une variante de realisation, la roue rabattable avant 10 

peut Stre remplac^e par uh ensemble k roues multiples comportant 
trois roues portees par les trois branches d'un mSme support monte k 
I'extremite du ch&ssis 1. Chacune des roues de.cet ensemble vient suc- 
cessivement en contact avec le sol ce qui permet de la manikre clas- 

35 sique de monter une marche ou de passer au-dessus d'un obstacle. 
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- BBVENDICATIONS - 

1 - Pauteuil roulant et pliable, caractSrise en ce qu'il compor- 
ts un chassis porte" dans sa partie centrals par deux roues motricee 
et muni de part et d'autre de ces roues d'au moins une roue arriere 
5 et d'au moins une roue, un siege monte sur le chassis par I'irrterme- 
diaire de bras paralleles formant des parallelogrammes articules, et 
des moyens de commande du pivotement des bras entrainant le deface- 
ment du siege parallelement a lui-meme entre une position haute, ou 
le centre de gravity de 1' ensemble est aensiblement a la verticale de 
10 1'axe des roues motrices, et une position basse oil le centre de gra- 
vite est situe" k la vertical d'un point place en avant de 1'axe des 
roues motrices, entre cet axe et la roue avant. 

2 - Pauteuil suivant la revendication 1, caracteris^ en ce que 

la roue avant est portee par une f ourche articulee rabattable sur le . 
15 chassis, un ressort rappelant cette fourche vers sa position active. 

3 - Pauteuil suivant l'une des revendications 1 et 2, caracterxse" 
en ce que les moyens de commande du pivotement des bras ocqsortent un 
verin a vis entrains par un moteur porte par le chassis et relie k 

la vis du verin par un renvoi d' angle. . 
20 4 - Pauteuil suivant l'une des revendications 1 a 3, caracteris6 
en ce qu'il comporte deux moteurs electrizes identiques entrainant 
directement chacun 1'un des axes d'une roue motrice et relics tons 
les deux a la meme source de courant. 

5 . Pauteuil suivant l'une des revendications 1 k 4, caracterxse 
25 en ce que le chassis comporte un 6adre aensiblement rectangulaire pro- 
long^ k l'une de ses extremltes par deux bras convergents de support 
de la roue avant et ferme k son extremite opposeepar une barre de- 
support de deux roues arriere plus rapprochees que les roues motrices 

6 - Pauteuil suivant l'une des revendications 1 k 5, caracterxse- 
30 en ce que le diametre de la roue avant et la longueur de la fourche 

de support de cette roue sont inf erieurs au diametre de la roue ar- 
riere et k la longueur de la fourche de support de. cette roue, de 
sorts que les roues avant et arriere ne reposent pas simultanement 
sur un sol plat. 
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7 - Fauteuil suiyant I'une des revendications 3 k' 6, caract^rise 
en ce <^ue la course du v&ria de commaude du pivotement des bras est 
telle que ces. bras peuvent prendre une position de pliage du fauteuil 
dans laquelle le sifege est abaissd & proximity du chassis, entre les 
roues motrices # 



Pl.E-3 



nc.150.77 

2399822 




This Page is Inserted by IFW Indexing and Scanning 
Operations and is not part of the Official Record 

BEST AVAILABLE IMAGES 

Defective images within this document are accurate representations of the original 
documents submitted by the applicant. 

Defects in the images include but are not limited to the items checked: 

□ BLACK BORDERS 

□ IMAGE CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 

□ FADED TEXT OR DRAWING 

□ BLURRED OR ILLEGIBLE TEXT OR DRAWING 

□ SKEWED/SLANTED IMAGES 

□ COLOR OR BLACK AND WHITE PHOTOGRAPHS 

□ GRAY SCALE DOCUMENTS 

□ LINES OR MARKS ON ORIGINAL DOCUMENT 

□ REFERENCE(S) OR EXHIBIT(S) SUBMITTED ARE POOR QUALITY 

□ OTHER: 

IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 
As rescanning these documents will not correct the image 
problems checked, please do not report these problems to 
the IFW Image Problem Mailbox. 



